Fisica

Introducédo a Trignometria

A? =B? +C?

sen® o +cos® a =1

sena =— CoS o = —
B C
o =arcsen — o = arccos —
A A
coseca = seca =
sena cos o

sen(a+ f) =sena cos f+cosasen

cos(a £ f) =cosacos B Fsenasen B
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ATga
ATgb
b
C Acosa Acosh
B sena
C CoS &
B sen o
o =arctg — a =arctg
C Ccos o
1
cotgax = —
g

Sen 2. = 2Sen ¢ cos &

cos2a =cos’ o —sen’ a
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Coordenadas Cartesianas Coordenadas Polares

X=VCOS«x V= /x2+y2

y=vsena a:arctgﬁ
Y A
b ...............................

V =ax+by
d (c,d) W =cX + dy
W

yA

X a c X

Produto Interno Produto de uma constante com um vector

Vew=axc+bxd Z = kv =kax + kby
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Equacdo do movimento rectilineo uniforme
» aaceleracao € nula
» avelocidade é constante
> atrajectoria € uma recta

ex: um carro sempre a mesma velocidade

v

t

1
AE vector deslocamento
Vv Vvector velocidade

At tempo decorrido

Com vector deslocamento inicial
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X=X, +Vt



Equacéao de umarecta

Yi

Ax+By+C=0
A C
B B
y=mx-+Db
m=Y17P
X
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Equacdo do Movimento Uniformemente Variavel

» a aceleracado é constante
» a velocidade esta sempre a variar ao mesmo ritmo

» a trajectdria € uma recta se o vector aceleragdo coincidir com o

vector velocidade (colinear)

» 0 movimento € retardado se os vectores aceleracéo e velocidade

tém sentidos opostos

» 0 movimento é acelerado se 0s vectores aceleracdo e velocidade

tém o mesmo sentido

ex: um carro a variar a velocidade sem se mexer no acelerador.
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V =y, +at
< N ee=[V,a+] aa
e=[va & =[G, +ana
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X=X, +vot+%at2
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Movimento Circular Uniforme
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